
2021.09 – 至今 沈阳工业大学/人工智能学院 控制科学与工程 | 硕士

主修课程：最优控制理论与应用、计算智能、优化方法、线性系统理论等

2016.09 - 2020.06 沈阳工业大学/电气工程学院 自动化专业 | 本科

主修课程：电机原理及拖动、自动控制原理、电气控制与 PLC 技术、直流拖动控制系统、单片机原理等

实习经历

2019.05 - 2019.06 沈阳机床厂 自动化生产实习生

参加技术培训、熟悉生产流程，操作数控机床完成简单零件加工处理工作。

2019.07 - 2019.08 沈阳新松机器人 自动化生产实习生

参加技术培训、操控工业机械臂实现简单机器人应用项目。

科研经历

1. 2019.09-2020.06 永磁同步直线电机自抗扰控制设计

采用自抗扰控制技术，针对永磁同步直线电机“零传动”直接驱动系统应用特性，设计了基于自抗扰控制

器的位置伺服控制系统，用以进一步提高永磁同步直线电机直接驱动伺服系统的工作性能。

2. 2021.09-至今 基于嵌入式的无人船水质监测系统的研究与开发

本项目旨在开发水面无人船及相关系统，实现环境监测任务。建立运动模型、设计控制器、路径规划仿真

实验。改造无人船结构，设计硬件系统，传感器测定水质参数


